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ST- 0 WYMAGANIA OGOLNE (CPV 45000000-7)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIOR.

Przedmiotem STWIOR sg wymagania i przepisy ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlano - montazowych zwigzanych z realizacjg zadania pn.:
Przebudowa i remont fazienki w budynku specjalnego os$rodka szkolno -
wychowawczego dla niepetnosprawnych ruchowo - zespoét fazienek przystosowanych
dla niepetnosprawnych ruchowo na parterze w szkole w Busku - Zdroju - ul.
Rehabilitacyjna 1, dziatki nr ewid: 3/17, 3/11, 3/12, 3/2.

1.2. Zakres stosowania STWIOR.

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania
szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy |
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot budowlano- montazowych wymienionych w
pkt.1.

1.3. Zakres robot objetych SST:

e  Wykonanie robo6t rozbidrkowych

e  Wykonanie nowych $cianek dzialowych z plyt g-k
Montaz stolarki drzwiowej

Wymiana wewngtrznej instalacji elektrycznej
Wymiana wewnetrznej instalacji wody 1 kanalizacji
Montaz armatury tazienkowej

Wymiana wewnetrznej instalacji c.o.

Wykonanie nowych oktadzin sciennych z glazury, wraz z posadzka
e Roboty malarskie
e  Wymiana wywiewek wentylacyjnych ponad potacia dachowa

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne wspodlne dla
robot objetych nizej wymienionymi specyfikacjami:

Wymagania ogolne, kod CPV - 45000000-7

Roboty rozbiorkowe, kod CPV - 45110000-1

Instalowanie $cianek dziatowych, kod CPV- 45421152-4

Instalowanie drzwi, kod CPV- 45421131-1

Roboty w zakresie ukfadania kabli elektrycznych i montazu lamp, kod CPV -
45314310-7

Roboty w zakresie instalacji sanitarnych, kod CPV - 45330000-9

Roboty instalacyjne w zakresie urzadzen sanitarnych (montaz umywalek,
sedesoéw, baterii, prysznicéw), kod CPV - 45332400-7

8. Instalowanie centralnego ogrzewania, kod CPV - 4533110-7

9. Ukfadanie ptytek na podtogach i scianach, kod CPV - 45431000-7

10. Roboty malarskie, kod CPV - 45442100- 8

11. Instalowanie wentylacji, kod CPV -45331210-1
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1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujgco:

Obiekty budowlane - sg to state i tymczasowe budynki lub budowle (mosty, budowle
ziemne, tunele, drogi, linie kolejowe, sieci energetyczne i telekomunikacyjne,
budowle hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub
urzadzenia techniczne, oczyszczalnie $ciekdw, sciany oporowe, sieci uzbrojenia
terenu, budowle sportowe) stanowigce baze techniczno — uzytkowa, wyposazong w
instalacje i urzadzenia niezbedne do spetnienia przeznaczonych im funkcji.

Budowa - jest to wykonywanie obiektu budowlanego, a takze jego przebudowa i
rozbudowa.

Roboty budowlane - jest to budowa, montaz, remont albo rozbidrka obiektu
budowlanego lub czesci wraz z urzadzeniami reklamowymi, dzietami plastycznymi i
innymi urzgdzeniami wptywajgcymi na wyglad obiektu.

Projekt - nalezy przez to rozumie¢ projekt indywidualny, typowy lub powtarzalny.
Teren budowy - teren, na ktorym sg wykonywane roboty budowlane objete
niniejszym opracowaniem tj. zespot tazienek na parterze szkoty.

Inwestor - to jednostka organizacyjna lub osoba upowazniona do wystepowania w
imieniu inwestora.

Nadzor techniczny - to osoby petnigce samodzielne funkcje w budownictwie, jak:
projektowanie i sprawdzanie prawidtowosci rozwigzan projektowych; kierowanie
robotami budowlanymi lub wytwarzaniem konstrukcyjnych elementéw budowlanych
(np. wykonywanie funkcji kierownika robét, obiektu, majstra budowlanego);
sprawowanie kontroli i nadzoru nad robotami budowlanymi, wytwarzaniem
konstrukcyjnych elementéw budowlanych (np. kontrola techniczna jakosci budowy,
obiektu, wytwarzania elementéow budowlanych, techniczny nadzér inwestorski);
sprawdzanie prawidtowosci rozwigzan projektowych lub kontrola techniczna robét i
obiektéw budowlanych - wykonywane w ramach organdw administracji panstwowej
lub gospodarczej.

Wykonawca - rozumie sie przez to przyjmujgcego zamowienie na wykonanie
inwestycji, robot lub remontow;

Zamawiajacy - rozumie sie przez to udzielajgcego zamowienie wykonawcy;

do obowigzkéw zamawiajacego nalezy: przekazanie placu budowy, przekazanie
dokumentacji projektowej oraz zapewnienie nadzoru autorskiego i inwestorskiego.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez WWykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztorys $lepy.

Kosztorys ,,slepy” - wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania roboét, zgodne =z
dokumentacjg projektowg i specyfikacjami zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji rob6t lub
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innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowe;.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia
drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w
planie i przekroju podtuznym) istniejgcego potgczenia.

Rysunki - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje Iokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng
catos¢ konstrukeyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia funkcji
techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polega¢ przewidywanych na wykonywaniu
robét zwigzanych z budowa, modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektowg, OST, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru oraz
normami i przepisami w przedmiotowym zakresie.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz z dokumentacjg projektows.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i SST. Dokumentacja projektowa obejmuje projekt wykonawczy w
branzach: architektonicznej, elektrycznej i sanitarne] oraz specyfikacje techniczng
wykonania robot budowlanych.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg | SST

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST powinny by¢ uwazane za
wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw wyposazenia powinny byc
jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jezeli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony w dokumentacji projektowej i / lub w SST to
nalezy przyja¢ przecietne tolerancje, akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju
roboét. Jezeli zostata okreslona warto$é minimalna lub wartos¢ maksymalna tolerancji
albo obie te wartosci, to roboty powinny by¢ prowadzone w taki sposéb, aby cechy
tych materiatdbw lub elementow wyposazenia nie znajdowaly sie w przewazajgcej
mierze w poblizu wartosci granicznych. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie sg
w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST, ale osiggnieto mozliwg do
zaakceptowania jakos¢ elementy budowli, to Inspektor Nadzoru moze akceptowac
takie roboty i zgodzi¢ sie na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie
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potracenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami szczegotowymi kontraktu
i/lub SST. W przypadku gdy materialy lub roboty nie sg w petni zgodne z
dokumentacja projektowg lub SST, i wptyneto to na niezadowalajgcy jakos¢ elementu
budowli, to takie materiaty i roboty nie zostang zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. W takiej sytuacji elementy budowli powinny by¢ niezwtocznie rozebrane i
zastgpione innymi na koszt VWWykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
W trakcie wykonywania robét budowlanych zespdt tazienek nalezy catkowicie
wytgczyc z uzytkowania.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca powinien przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca powinien utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany
przez odpowiednie przepisy na terenie objetym robotami budowlanymi.

1.5.6. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatne]

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wiasnosci publicznej i prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewfasciwym
prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi
uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci publiczne] lub prywatnej to Wykonawca na
swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasnos¢. Stan naprawionej wtasnosci
powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia. WWykonawca jest w petni
odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzenia na terenie wykonywania robét.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma
obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia
zabezpieczajgce oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

1.5.11. Utrzymanie robat.

Wykonawca powinien utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby wykonywane roboty budowlane lub ich
elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
koncowego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na
polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pdznigj
niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. W przeciwnym razie Inspektor
Nadzoru moze natychmiast zatrzymac roboty.
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2. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte w trakcie wykonywania robot budowlanych muszg
posiada¢ aktualne polskie aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom.
Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru.
Odbiér techniczny materiatdbw powinien by¢é dokonywany wedtug wymagan i w
sposodb okreslony aktualnymi normami Zastosowane w specyfikacji okreslenie
przedmiotu zamowienia przez wskazanie nazw producenta ma na celu
doprecyzowanie przedmiotu zamowienia. Zamawiajgcy dopuszcza mozliwose
sktadania ofert rownowaznych pod warunkiem, ze zaproponowane materiaty |
urzadzenia bedg posiadaty parametry nie gorsze niz te, ktére sg przedstawione w
dokumentacji technicznej. W przypadku ztozenia ofert réwnowaznych nalezy
dotaczyc¢ foldery, dane techniczne i aprobaty techniczne dla materiatow i urzadzen
rownowaznych, zawierajgce ich parametry techniczne. Kazdy rodzaj robot, w ktérym
znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty VWWykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.1. Zrddta uzyskania materiatow.

Zrédta uzyskania wszystkich materiatow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot. Nie pdzniej niz tydzien przed uzyciem
materiatu Wykonawca powinien dostarczy¢ Inspektorowi karty techniczne materiatow
do akceptacji. W przypadku nie zaakceptowania materiatu ze wskazanego zrodta,
Wykonawca powinien przedstawi¢ do akceptacji Inspektorowi Nadzoru materiat z
innego zrodta. Zatwierdzenie Zrodta materiatdw nie oznacza, ze wszystkie materiaty z
tego zrodta bedg przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do wbhudowania.

2.2. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$é wariantowego wyboru
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomic
Inspektora Nadzoru o swoim wyborze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dluzszym jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.3.Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom nie zostang dopuszczone do
wykonywania robét budowlanych. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli wykonawcy na
uzycie tych materiatdw do innych roboét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatéw zostanie przewartosciowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

2.4.Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Z uwagi na charakter inwestycji dopuszcza sie sktadowanie materiatdw w
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wydzielonej czesci terenu objetego robotami budowlanymi.
3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na wiasciwosci wykonywanych robot. Sprzet
uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST lub dokumentagji
projektowe;.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie roboét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym kontraktem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogodlne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami
kontraktu oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdw i wykonywania robot, za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projekiowa, wymaganiami SST oraz poleceniami
inzyniera.

5.2. Wspotpraca Inspektora Nadzoru i Wykonawecy.

Inspektor Nadzoru bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych
z jakoscig robot, oceng jakosci materiatow i postepem roboét, a ponadto we
wszystkich sprawach, zwigzanych z interpretacja dokumentacji projektowej i SST
oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkow kontraktu przez wykonawce.
Inspektor Nadzoru bedzie podejmowat decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny.
Decyzje Inspektora Nadzoru, dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementéw robot, bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

5.3. Wady robot spowodowane przez poprzednich wykonawcow

Jesli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowe;j i
SST, a zaistniata wadliwos$c¢ tych robdt spowodowana zostata robotami wykonanymi
poprzednio przez innych wykonawcow, to Inspektor Nadzoru zleci taki sposob
postepowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowac ich wady, a
Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przez Inspektora Nadzoru na koszt
Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli i jakosci robot
Celem kontroli robdt powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem
aby osiggng¢ zatozong jakos¢ robédt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna
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kontrole robdt i jakosci materiatéw.

6.2. Atesty jakosci materiatow i urzadzen

Inspektor Nadzoru dopuszcza do uzycia materiaty na podstawie atestéw producenta
stwierdzajgcych ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w SST. Produkty
przemystowe powinny posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan
powinny by¢ dostarczone przez WWykonawce Inspektorowi Nadzoru na jego zyczenie.
6.8. Dokumenty budowy

(1) Atesty i karty techniczne materiatow

Dokumenty potwierdzajgce zgodnos¢ materiatdw z wymogami SST i stwierdzajace
zgodnos¢ jakosci materiatdw z normami potwierdzajgcymi ich dopuszczenie do
stosowania w budownictwie.

(2) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy =zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt. (1)-(2)
nastepujgce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania placu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy Dokumenty budowy powinny by¢
przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spowodowac jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot powinien okresli¢ faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym i SST. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robdt i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Obmiar odbywa sie w
obecnoéci Inspektora Nadzoru i wymaga jego akceptacji.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow.

O ile dla pojedynczych elementéw zadania budowlanego nie okreslano inaczej,
wszystkie pomiary dtugosci, stuzgce do obliczen pola powierzchni robét, bedg
wykonywane w poziomie. W przypadku elementow standaryzowanych, dla ktoérych w
atescie producenta podano ich wymiary lub mase, dane te mogg stanowi¢ podstawe
obmiaru. Wymiary lub masa tych elementdow mogg byc¢ losowo sprawdzane na
budowie, a ich akceptacja nastgpi na podstawie tolerancji okreslonych przez
producenta, o ile takich tolerancji nie okreslono w SST. Wszelkie inne materiaty bedg
mierzone w jednostkach okreslonych w dokumentacji projektowej i/lub SST.




7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt
powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet
pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca powinien posiada¢ wazne Swiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe powinny by¢ przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale VWWykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c¢) odbiorowi koricowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci |
jakosci wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu powinien by¢ dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci robdt, do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér powinien by¢
przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia Inspektorowi Nadzoru. Jakosc i ilos¢ robét ulegajgcych zakryciu ocenia
Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwierdzenia
odchylen od przyjetych wymagan i innych wczesniejszych ustalen, Inspektor Nadzoru
ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczgce zmian i korekt.
W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen. Przy ocenie
odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych Iub robotach
dodatkowych Inspektor Nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w
SST dotyczacych danej czesci robot.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeséci robét wraz z
ustaleniem naleznego wynagrodzenia. Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

8.4. Odbior koncowy robot

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie roboét oraz
gotowos¢ do odbioru koncowego powinna byc¢ zgtoszona przez kierownika roboét
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protokotem przedstawionym na pismie Inspektorowi Nadzoru. Odbior koncowy robot
powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w warunakch kontraktu, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robét i kompletnosci oraz prawidtowosci
operatu kolaudacyjnego. Odbioru koncowego robét dokonuje komisja wyznaczona
przez Zamawiajgcego przy udziale Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja
dokonujgca odbioru robdét dokonuje ich oceny jakoSciowe] na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania roboét z dokumentacjg projektowa i SST. W toku odbioru
koncowego roboét komisja powinna sie zapoznac z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniajgcych i robdét poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych, komisja
przerywa swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru korncowego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokonuje potrgcen, oceniajgc pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
kontraktowych.
8.5. Dokumenty do odbioru koncowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot
odbioru koncowego robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest. zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce
dokumenty:

» dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami,

» szczegotowe specyfikacje techniczne,

= uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze roboét zanikajacych
i ulegajacych zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

= wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan instalacji wewnetrznych

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow, opinie technologiczng sporzgdzong
na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do dokumentow
odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ i SST, = sprawozdanie techniczne,

* inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:

« zakres i lokalizacje wykonywanych robat,

« wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej
przekazanej przez Zamawiajgcego,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji robdt,

» date rozpoczecia i zakonczenia robot.
W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie sg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznacza ponowny termin odbioru koncowego robot. Wszystkie
zarzgdzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce powinny byc
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robot
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poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznacza komisja.

8.6. Odbior ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr ostateczny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiaru ustalong dla danej pozycji Slepego kosztorysu. Stawka
jednostkowa pozycji powinna uwzglednia¢ wszystkie wymagania oraz czynnosci i
badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone w pkt. 9 SST dla te] roboty.
Stawka jednostkowa powinna obejmowac: robocizne bezposrednia, wartos¢ zuzytych
materiatdw wraz z kosztami ich zakupu, wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami
jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac budowy i z powrotem, montaz i
demontaz na stanowisku pracy), koszty posrednie, w sktad ktérych wchodzg: place
personelu i kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty
urzgdzenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dotyczgce bhp, ustugi obce na
rzecz budowy, opfaty za dzierzawa placdw i bocznic, ekspertyzy dotyczgce
wykonanych robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzgdu przedsigbiorstwa VWykonawcy,
zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw mogacych wystgpi¢ w czasie realizacji robot, podatki obliczane zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami. Do stawek jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku
VAT. Uzgodniona stawka jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang
pozycje w kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania
dodatkowe] zaptaty za wykonanie robo6t objetych ta pozy cj g kosztorysowg za
wyjgtkiem przypadkéw omoéwionych w warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Polskie normy i Normy Branzowe;

Aprobaty techniczne;

Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlano - montazowych:
Opis techniczny zatgczony do dokumentacji techniczne;.




ST-1 ROZBIORKI (CPV 45110000-1)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot rozbiérkowych.

1.2. Zakres robot objetych ST

Zakres robot obejmuje rozbiorki i demontaze

1.2.1 Zakres robot objetych SST

Roboty rozbiorkowe obejmujg :

- rozbioérka czesci scianek dziatowych wydzielajgcych sanitariaty,

- demontaz stolarki drzwiowej

- skucie posadzek i oktadzin $ciennych z ptytek,

- demontaz instalacji wod-kan, c.o., demontaz armatury tazienkowej

- demontaz instalacji elektrycznej,

- demontaz kratek wentylacyjnych, oraz wywiewek wentylacyjnych ponad potacig
stropodachu

1.2.2 Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca robot
jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo w trakcie wykonywania prac rozbiérkowych.
Wykonawca jest zobowigzany do wykonania zabezpieczen pod wzgledem BHP
terenu rozbiérki oraz doprowadzeniem terenu zajetego pod prace rozbiorkowe po
zakonczeniu realizacji do stany z przed rozpoczecia prac.

2. MATERIALY

Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ Inwestorowi wszystkie dokumenty zwigzane z
utylizacjg materiatow wymagane stosownymi przepisami i rozporzgdzeniami.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢é wykonywanych robot. Sprzet uzywany
do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie technologicznym oraz
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie roboét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym umowg. Sprzet ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu,
ktore nie wpltyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot | wtasciwosci
przewozonych materiatow. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniac
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym w umowie przewozu po
drogach publicznych

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét rozbidrkowych nalezy:

- wytgczyc¢ i odtgczy¢ zasilanie elektryczne w obwodach,

- wytgczyc i odigczy¢ zasilanie wszystkich instalacji sanitarnych,

- odtgczy¢ zasilanie c.0. w pomieszczeniach objetych robotami budowlanymi




- zdemontowac istniejace instalacje przebiegajgce w elementach podlegajgcych
rozbidrce.

5.2. Gruz i inne elementy z rozbidrek nalezy wywiez¢ odpowiednio na wysypisko lub
sktadowisko zgodnie z ze stosownymi przepisami i rozporzadzeniami

5.3. Odzyskane z rozbiorki elementy stalowe naleze¢ beda do Wykonawcy, ktory
powyzszy materiat moze odsprzedac.

5.4 Materiaty do utylizacji nalezy zutylizowa¢ zgodnie z ze stosownymi przepisami i
rozporzadzeniami.

5.6. Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2004 roku (Dz.U. Nr. 47 poz. 401 z pdz zm.) w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Na materiaty wywiezione do sktadowania lub utylizacji WWykonawca na obowigzek
dostarczy¢ Inwestorowi odpowiednie zaswiadczenia z miejsca ich sktadowania lub
utylizacji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1m3, 1m2, m.b. lub kpl.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robét zawiera Specyfikacja Techniczna
,Wymagania Ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogole wymagania dotyczace podstawy ptatnosci zawiera Specyfikacja Techniczna
,Wymagania Ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury 06.02.2004 roku (Dz.U. Nr. 47 poz. 401 z
poz. zm.) W sprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

- Warunki techniczne Wykonania i Odbioru Robét.
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ST-2 MONTAZ SCIANEK DZIALOWYCH Z PLYT G-K (CPV - 45110000-1)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru lekkich $cianek dziatowych z ptyt g-k na ruszcie aluminiowym.
1.2. Zakres robét objetych ST

Zakres roboét obejmuje montaz scianek dziatowych z ptyt g-k na ruszcie aluminiowym.
1.2.1 Zakres robdt objetych SST

Roboty zwigzane z montazem $cianek dziatowych obejmuja :

- montaz tasmy akustycznej na podtodze pod profile aluminiowe

- montaz profili aluminiowych sufitowych i podtogowych,

- montaz profili aluminiowych stanowigcych ruszt scian

- montaz podwdjnej obudowy z ptyt g-k hydrofobowej wraz z izolacjg akustyczna z
wetny mineralnej,

1.2.2 Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca roboét
jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo w trakcie wykonywania prac zwigzanych z
montazem $cianek dziatowych.

2. MATERIALY

- Profile aluminiowe stanowigce konstrukcje nosng scianek dziatowych - CW 75mm,
grubosc profilu 0,6mm.

- Tasma akustyczna - jednostronnie klejgca z pianki polietylenowe] . Tasma
dzwiekochtonna o niskiej absorpcji wody <1%, grubos¢ taSmy 3mm

- Wetna mineralna - ptyty z wetny mineralnej o grubosci 75mm 1 gestosci
objetosciowej >30kg/m?® zapewniajgce odpowiednig izolacyjnos¢ akustycznag.

- wkrety do blachy do montazu profili i ptyt, oraz wkrety z kotkami rozporowymi do
montazu profili do sufitu oraz podtogi.

- ptyta g-k hydrofobowa - grubos¢ ptyt 12,5mm, wymiary 1200x2600mm, odpornosé
na wilgo¢ - wchtanianie wody <3% po dwdéch godzinach. Pilyta o podwyzszonej
odpornoséci na uszkodzenia.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosc wykonywanych roboét. Sprzet uzywany
do robot powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie technologicznym oraz
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot | wilasciwosci
przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Na wypoziomowanej powierzchni nalezy wyznaczy¢ przebieg scianek dziatowych, a
nastepnie zamocowacé tasme akustyczng pod profile aluminiowe. Nastepnie nalezy
zamontowac profil cw 75 do podtoza przy pomocy wkretow z kotkami rozporowymi.
Na przygotowanym podtozu nalezy zamontowac profile aluminiowe futrynowe a
nastepnie caty ruszt, wypetnienie rusztu stanowigce izolacje akustyczng. Obudowa
obustronna z ptyt g-k podwaéjna. Ptyty mocowane na mijanke.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci obejmuje weryfikacje parametrow materiatdw budowlanych pod
katem zgodnosci z wymogami SST, kontrola zachowania pionowosci scian, kontrola
szczelnosci wypetnienia rusztu materiatem izolacyjnym, kontrola prawidtowosci
montazu ptyt g-k.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1m2 wykonanych $cianek dziatowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robdt zawiera Specyfikacja Techniczna
,Wymagania Ogélne”.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Ogodle wymagania dotyczace podstawy ptatnosci zawiera Specyfikacja Techniczna
,"Wymagania Ogélne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

» Instrukcja PSG ,Warunki techniczne wykonania i odbioru systeméw suchej

zabudowy z ptyt gipsowo-kartonowych", PSG, Warszawa 2013,

» Katalog producenta, ¢ Instrukcja producenta,

* Dz.U. 2002 nr 75 poz. 690 Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12
kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadacé
budynki i ich usytuowanie,

* Dz.U. 2004 nr 202 poz. 2072 Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2
wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego,

* PN-B-02151-3:2015-10 — ,Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem w
budynkach - lIzolacyjnos¢ akustyczna przegréd w budynkach oraz izolacyjnosé
akustyczna elementéw budowlanych. Wymagania."

* PN-EN I1SO 717-1:1999/A1:2008 — ,Akustyka. Ocena izolacyjnosci akustycznej w
budynkach i izolacyjnosci akustycznej elementow budowlanych. Izolacyjnos¢ od
dzwiekow powietrznych."

 PN-EN 12354-1:2017-10 - ,Akustyka budowlana. Okreslenie witasciwosci
akustycznych budynkdéw na podstawie wtasciwosci elementdéwCzesé 1: Izolacyjnosé
od dzwiekéw powietrznych miedzy pomieszczeniami.”,

* PN-EN 13501-2:2016-07 — ,Klasyfikacja ogniowa wyrobow budowlanych i
elementéw budynkow. Czes¢ 2: Klasyfikacja na podstawie badan odpornosci
ogniowej, Z wytgczeniem instalacji wentylacyjnej",

* PN-EN 520+A1:2012 — ,Ptyty gipsowo-kartonowe. Definicje, wymagania i metody
badan.",

* PN-EN 14190:2014-10 ,Wyroby wytworzone w procesie obrébki ptyt gipsowo-
kartonowych — Definicje, wymagania i metody badan
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ST- 3 MONTAZ STOLARKI DRZWIOWEJ (CPV - 45421131-1)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru stolarki drzwiowej w zespole tazienek na parterze szkoty.

1.2. Zakres robot objetych ST

Zakres rob6t obejmuje montaz stolarki drzwiowe;.

1.2.1 Zakres rob6t objetych SST

Roboty zwigzane z montazem stolarki budowlanej obejmuja :

- montaz oscieznic

- montaz skrzydet drzwiowych

1.3.2 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$c¢ ich wykonania oraz za zgodnos$c¢ z
dokumentacjg projektowa, ST, instrukcjami producentow i poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo w trakcie
wykonywania prac zwigzanych z montazem stolarki budowlanej.

2. MATERIALY

- Skrzydta drzwiowe z ptyty mdf pokrytej trwatym laminatem lub pcv.

- Oscieznice stalowe

- Szerokos$¢ skrzydet drzwiowych min. 90cm, wysokos¢ min 2,05m.

- Skrzydta drzwiowe w dolej cze$ci wyposazone w otwory o sumarycznym przekroju
nie mniejszym niz 0,022 m? dla doptywu powietrza.

3. SPRZET

Nalezy uzy¢ sprzetu pomocniczego odpowiedniego do wykonywanych prac. [los¢ i
rodzaj sprzetu musi gwarantowac sprawno$¢ prowadzenia robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Transport materiatow nalezy przeprowadzi¢ dowolnymi srodkami transportu z
zachowaniem instrukcji transportu podanej przez producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wykona¢ przygotowanie otwordw poprzez oczyszczenie, zapewnienie spojnosci
muru w obrebie osciezy drzwiowych.

5.2.Montaz stolarki.

5.2.1.Nalezy ustawi¢ drzwi w otworze, w taki sposob, aby luzy po bokach i na gérze
drzwi byty takie same. Oscieznice ustawi¢ w poziomie i pionie, a nastepnie
unieruchomi¢ klinami wbitymi pomiedzy oSciezem i przylegta ptaszczyzna otworu.
Kliny powinny by¢ rozmieszczone tak, aby nie znieksztatcic oscieznicy.
5.2.2.Rozmieszczenie i liczba punktéw mocowania. Drzwi mocowaé w scianie
kotwami stalowymi, ktére powinny by¢ odpowiednio dobrane do ksztattu profilu w
oscieznicy od strony muru i zamocowane do niej jeszcze przed ustawieniem drzwi w
oéciezu. Kotwy mocuje sie do muru lub szkieletu scianki po ustawieniu i zaklinowaniu
oscieznicy. Wszystkie metalowe elementy stosowane do mocowania muszg by¢
zabezpieczone antykorozyjnie. Drzwi powinny by¢ zamocowane w odlegtosci 10-15
cm od kazdego naroza (mierzonej w swietle ocieznicy), odlegto$¢ miedzy punktami
mocowania nie powinna by¢ wieksza niz 70 cm. Po zamocowaniu osciezy nalezy
zatozy¢ skrzydta drzwiowe, uszczelni¢ luzy piankg montazowg. Po wyschnieciu
pianki wyjgc¢ kliny i miejsca po nich uzupetni¢ pianka. Drzwi po zamontowaniu winny
zachowac wymiary.

17




5.3.0scieza wewnetrzne oraz nowe ptaszczyzny obtozy¢ plytami g-k z
zastosowaniem naroznikow aluminiowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci robot zostanie przeprowadzona wizualnie przez Inspektora nadzoru
w odniesieniu do przygotowania nawierzchni w obrebie oscieza, mocowania stolarki
budowlanej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1m2 dla montazu drzwi, 1 sztuka dla montazu o$cieznic.
8. ODBIOR ROBOT

8.1.Wymagania ogdlne.

8.1.1.Roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom: - odbiorowi robdt zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu - odbiorowi ostatecznemu (koncowemu) - odbiorowi
pogwarancyjnemu.

8.2.Wymagania szczegotowe.

8.2.1.Podstawg dokonania odbioru robdt jest zgodnos¢ ich wykonania ze
specyfikacjg, sztukg budowlang i obowigzujacymi w tym zakresie normami.
8.2.2.0dbiorowi czesciowemu podlegajg roboty zanikajgce tj. przygotowanie murow,
mocowanie os$cieznic do muru za pomocg kotew. Potwierdzeniem dokonania
czesciowego odbioru roboét jest wpis do dziennika budowy.

8.2.3.0dbidr koricowy mocowania stolarki polegat bedzie na poréwnaniu wizualnym
z projektem budowlanym, specyfikacjg techniczng oraz na sprawdzeniu przez
Inspektora atestow i dokumentéw jakosci dla uzytych materiatow. Odbidr zostanie
odnotowany w Dzienniku budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ptaci sie za wykonane i odebrane roboty zwigzane z przygotowaniem oscieznic
do zatozenia nowej stolarki drzwiowe;.

9.2 Ptaci sie za montaz nowych drzwi oraz wykonanie robot wykonczeniowych
osciezy.

9.3.Ptaci sie za roboty wykonane i odebrane, ktorych ilos¢ zostanie wyliczona w
jednostkach podanych w pkt 7. Ponadio cena obejmuje réwniez dostarczenie i
sktadowanie materiatdbw, wykonanie prac przygotowawczych, pomocniczych,
porzgdkowych, przygotowanie i likwidacje stanowisk pracy, zapas na odpady i ubytki
materiatow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1)Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz.401)

w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych.
2) Ustawa z dnia 0707.1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity; Dz.U. z 2003 r. Nr
207, poz.2016; z pozn. zm.)

3) Ustawa z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r. Nr 92 poz.
881)

4) Ustawa dnia 30.08.2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz.U. z 2002 r. Nr 166,
poz. 1360, z pdzn. zm.) 5) Warunki I wytyczne podane przez producentéw
materiatow.
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ST- 4 ROBOTY W ZAKRESIE UKLADANIA KABLI ELEKTRYCZNYCH |
MONTAZU LAMP, kod CPV - 45314310-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wymiang instalacji elektrycznej wewnetrznej
w zespole tazienek na parterze szkoty podstawowe;.

1.2 Zakres robot objetych SST

Roboty zwigzane z montazem stolarki budowlanej obejmuja :

- wykonanie bruzdowania istniejgcych écian pod okablowanie

- montaz tablicy rozdzielcze] TB

- montaz okablowania i osprzetu elektrycznego

- montaz instalacji oswietleniowej podstawowej i awaryjnej

- montaz instalacji przyzywowe]

- montaz wentylatorow osiowych

1.3 Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$c ich wykonania oraz za zgodnos$c¢ z
dokumentacja projektowa, ST, instrukcjami producentow i poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo w trakcie
wykonywania prac zwigzanych z montazem instalacji elektrycznej.

2. MATERIALY

- okablowanie 3x1,5mm?

- okablowanie 3x2,5mm?

- puszki elektryczne

- gniazda elektryczne podwojne 230V

- wigczniki elektryczne pojedyncze

- wigczniki elektryczne podwdjne

- oprawy oswietlenia podstawowego 60W

- oprawy oswietleniowe awaryjne

- instalacja przyzywowa w kabinach przeznaczonych dla osob niepetnosprawnych

- wpusty elektryczne z wentylatorami osiowymi dla przewoddw wentylacyjnych

- tablica rozdzielcza z osprzetem

3. SPRZET

Rodzaje sprzetu uzywanego do robot instalacyjnych elektrycznych pozostawia sie do
uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z zarzadzajgcym realizacjg umowy. Jakikolwiek
sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych
robot i przepisow BIOZ zostang przez zarzadzajgcego realizacjg umowy
niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wszystkie materiaty niezbedne do wykonanie elementdéw wchodzacych w sktad robot
mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez
zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Uktadanie kabli

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych zgodnie z projektem budowlanym.
Kable powinny by¢ uktadane w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie | rozcigganie. Kabel na caftej dtugosci powinien posiada¢ znaki
identyfikacyjne. Kable nalezy prowadzi¢ w bruzdach sciennych - szerokos¢ bruzd
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5cm, oraz w projektowanych Scianach g-k wewnatrz stelazu w peszlach ochronnych
prowadzac kable przez otwory w profilach pionowych.

5.2. Montaz opraw o$wietleniowych ,aparatury, sprzetu i osprzetu elekirycznego

1. Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ zainstalowane tak, aby nie zostaty
pogorszone projektowane warunki chtodzenia.

2. Wyposazenie elektryczne powinno by¢ zainstalowane i rozmieszczone tak, aby
zapewni¢ do niego dostep, gdy jest to niezbedne, tj.: odpowiednig przestrzen dla
umozliwienia montazu oraz wykonania przewidywanych zmian 1 wymiany
poszczegolnych czesci wyposazenia, dostep obstugi do wyposazenia w celu
sprawdzenia, przegladu, konserwacji i napraw.

3. Wszystkie elementy wyposazenia elekirycznego powinny by¢ dobrane do
maksymalnych zastosowanych napie¢ roboczych (wartos¢ skuteczna dla pradu
przemiennego), jak réwniez do moggcych wystapi¢ przepiec.

4. Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny by¢ dobrane z
uwzglednieniem maksymalnych prgdéow roboczych (warto$¢ skuteczna pradu
przemiennego), ktore moga wystapic w normalnych warunkach eksploatacji oraz z
uwzglednieniem pradow moggcych wystgpic w warunkach zaktéceniowych w
okreslonym czasie, podczas ktorego moze by¢ spodziewany przeptyw pradu
przetezeniowego.

5. Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ dobrane tak, aby byly
zabezpieczone przed wszelkimi oddziatywaniami oraz warunkami otoczenia |
srodowiska, na ktére mogg by¢ narazone.

6. Oprawy o$wietleniowe ,sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podtoza w
sposob trwaty zapewniajacy mocne i bezpieczne jego osadzenie

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z Umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z
projektem wykonawczym oraz wymaganiami Inspektorow Nadzoru. Wszystkie roboty
instalacyjne nalezy wykonac wg ,Warunkdw technicznych wykonania i odbioru robét
budowlano -montazowych" oraz obowigzujgcych norm.

Prace pomiarowo-kontrolne mogg wykonywac wytgcznie osoby posiadajgce aktualne
zaswiadczenie kwalifikacyjne w zakresie prac pomiarowo-kontrolnych oraz
odpowiednie uprawnienia budowlane.

VWymagane proby i badania odbiorcze:

- ogledziny,

- proby ciggtosci przewodow ochronnych i potgczen wyrownawczych,

- proba dziatania.

- pomiary rezystancji izolacji urzadzen elektrycznych

Wszystkie proby i pomiary powinny by¢ potwierdzone stosownymi protokotami. W
czasie kontroli szczegbélna uwaga bedzie zwracana na sprawdzenie zgodnosci
prowadzenia robot z projektem organizacji robét i przepisami BIOZ.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaru: ilo§¢ zamontowanych kabli (m.b.), ilo§¢ zamontowanego osprzetu
(szt).

8. ODBIOR ROBOT

Do odbioru korncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac:

- dokumentacje powykonawczg , z naniesionym w trakcie budowy zmianami

- protokoty z ogledzin stanu sprawnosci potaczen sprzetu, zabezpieczen, aparatow |
oprzewodowania,




- protokoty z dokonanych pomiardw, - protokoty odbioru robét zanikajgcych,
- certyfikaty na urzgdzenia i wyroby,
- dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych
urzadzen.
W przypadku stwierdzenia usterek zarzadzajgcy realizacjg kontraktu ustali zakres
robot poprawkowych, ktére wykonawca zrealizuje na wtasny koszt w uzgodnionym
terminie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:
e PN-HD 60364, PN-IEC 60364- Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych — norma arkuszowa a szczegolnie :
e PN-HD 60364-4-41 |Instalacje elektryczne niskiego napiecia-Czes¢ 4-
41:0Ochrona przeciwporazeniowa.
e PN-EN 61140 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym —Wspdine
aspekty instalacji i urzadzen .
o PN-HD 60364-5-51 |Instalacje elektryczne niskiego napiecia-Cze$S¢ 5-
51:Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego- Postanowienia ogdlne
o PN-HD 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych :Dobor i
montaz wyposazenia elekirycznego. Uziemienia i przewody ochronne.
e PN-HD 603646 |Instalacje elektryczne niskiego napiecia-Czesc
6:Sprawdzanie
e PN-EN 1838 Zastosowanie oswietlenia -Oswietlenie awaryjne PN-EN 50172
Systemy awaryjnego os$wietlenia ewakuacyjnego
e PN-EN 60598-2-22 Oprawy oswietleniowe Cz.2:WWymagania szczegotowe
Dziat 22 Oprawy o$wietlenia awaryjnego PN-EN 12464-1 Swiatlo i
oswietlenie miejsc pracy
e PN-EN 60598-02 Oprawy os$wietleniowe. VWymagania szczegdtowe.(zestaw
norm)
e PN-EN 60439-2 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.(zbiér norm)
o PN-IEC 884-1,2,3 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i
podobnego.
e PN-EN 60445 Oznaczenia identyfikacyjne zaciskow urzgdzen i zakonczen
zyt przewodow.
e PN-EN 60446 Oznaczenia identyfikacyjne przewoddéw barwami lub cyframi.
PN-E-08501 Urzadzenia elektryczne Tablice i znaki bezpieczenstwa PN-EN
60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy
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ST-5 ROBOTY SANITARNE kod CPV - 45330000-9

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce
wykonania roboét instalacyjnych zwigzanych z remontem tazienek na parterze szkoty.
1.2. Zakres robot objetych SST

- wymiana pionu kanalizacyjnego z odpowietrzeniem ponad potacig dachowa.

- wymiana wewnetrznej instalacji kanalizacji

- wymiana wewnetrznej instalacji wody oraz odcinka wewnetrznej instalacii
hydrantowej.

- wykonanie prob szczelnosci instalacji

- wykonanie ptukania instalacji

1.3 Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektowa, ST, instrukcjami producentow i poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo w trakcie
wykonywania prac zwigzanych z montazem instalacji sanitarnej.

2. MATERIALY

- rura pe 16mm do wykonania instalacji wody

- rura kanalizacyjna pcv 110mm do wykonania pionu kanalizacyjnego, oraz odptywu i
podejs¢ od misek ustepowych

- rura kanalizacyjna pcv 50mm do wykonania odptywu i podejs¢ od umywalek

- ksztattki i kolana pcv do instalacji kanalizacji

- wpusty kanalizacyjne pcv o wymiarze kratki 150x150mm z wyjsciem bocznym fi
50mm

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdét, zaréwno w
miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT

Wszystkie materiaty niezbedne do wykonanie elementéw wchodzgcych w sktad robot
mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Uktadanie rurociggow

Rurociggi taczone bedg przez ksztattki. Przed uktadaniem przewodow nalezy
sprawdzic¢ trase, wykonac bruzdy oraz usung¢ mozliwe do wyeliminowania
przeszkody, mogace powodowacé uszkodzenie przewodow (np. prety, wystajace
elementy zaprawy betonowej i muru). Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy
elementy przewidziane do zamontowania nie posiadajg uszkodzernn mechanicznych
oraz czy w przewodach nie ma zanieczyszczen (ziemia, papiery i inne elementy). Rur
peknietych lub w inny sposoéb uszkodzonych nie wolno uzywac.

Kolejnos¢ wykonywania robot:

- Wytyczenie tras rurociggéw i podejsc

- Wykonanie bruzdowania w scianach

- Montaz wewnetrznej instalacji wody

- Montaz wewnetrznej instalacji kanalizacji

- Montaz wpustéw podtogowych
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W miejscach przejs¢ przewodow przez $ciany i stropy nie wolno wykonywac zadnych
potaczen. Przejscia przez przegrody budowlane wykonaé w tulejach ochronnych.
Wolng przestrzen miedzy zewnetrzng sciang rury i wewnetrzng tulei nalezy wypetnic
odpowiednim materiatem termoplastycznym. Wypetnienie powinno zapewniaé
jedynie mozliwos¢ osiowego ruchu przewodu. Dtugosé tulei powinna byé wieksza od
grubosci sciany lub stropu.

Przewody nalezy mocowac do $cian zgodnie z wytycznymi producenta rur

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot zwigzanych z wykonaniem instalacji wody i kanalizacji powinna
by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot, zgodnie z wymaganiami Polskich
Norm. Kazda dostarczona partia materiatdbw powinna by¢ zaopatrzona w $wiadectwo
kontroli jakosci producenta. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uznaé za
dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zostaty spetnione. Jesli
ktoérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze robét uznaé za
niezgodng z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania
ponownie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaru: ilo§¢ zamontowanego orurowania (m.b.), oraz ilos¢ wykonanych
podejs¢ (szt.).

8. ODBIOR ROBOT

W stosunku do nastepujacych robot nalezy przeprowadzi¢ odbiory roboét
zanikajgcych:

- przejscia dla przewodow przez Sciany i stropy (umiejscowienie i wymiary otwordw),
- bruzdy w écianach: - wymiary, czystos¢ bruzd, zgodnosc¢ z pionem i zgodnos$¢ z
kierunkiem w przypadku minimalnych spadkéw odcinkéw poziomych.

Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac:

- protokot szczelnoéci instalacji wody

- protokét szeczelnosci instalacji kanalizacji,

W przypadku stwierdzenia usterek zarzgdzajgcy realizacjg kontraktu ustali zakres
robot poprawkowych, ktére wykonawca zrealizuje na wtasny koszt w uzgodnionym
terminie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

- \Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom |l
Instalacje sanitarne i przemystowe". Arkady, Warszawa 1988.

- PN-EN 806-1:2004Wymagania dotyczgce wewnetrznych instalacji wodociagowych
do przesytu wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi. Czes¢ 1: Postanowienia
ogolne.

- PN-81/B-10700.00 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Wspdine wymagania i badania.

- PN-83b-10700.04 Instalacje wewnetrzne wodociagowe i kanalizacyjne. WWymagania
| badania przy odbiorze. Przewody z polichlorku winylu i polietylenu.




ST- 6 ROBOTY INSTALACYJNE W ZAKRESIE URZADZEN SANITARNYCH
(MONTAZ UMYWALEK, SEDESOW, BATERIl, PRYSZNICOW) kod CPV -
45332400-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
montazu armatury tazienkowej, oraz zakup dodatkowego wyposazenia.

1.2. Zakres robot objetych SST

- montaz armatury tazienkowej: umywalek dla osob niepetnosprawnych wraz z
uchwytami, umywalek zwyktych; montaz misek ustepowych z uchwytami dla oséb
niepetnosprawnych, oraz zwyktych misek ustepowych.

- montaz dodatkowego wyposazenia zespotu tazienek: podajnik recznikow
papierowych - 5 sztuk, szczotek do wc - 5 sztuk, dozowniki mydta w ptynie - 5 sztuk,
kosze na smieci - 3 sztuki

1.2.2 Ogodlne wymagania dotyczgce roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowag, ST, instrukcjami producentéw i poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo w trakcie
wykonywania prac zwigzanych z montazem armatury tazienkowe;j.

2. MATERIALY

- umywalki dla osob niepetnosprawnych ceramiczne o szerokosci min. 60 cm |
gtebokosci min 50cm, wysokos¢ montazu okoto 80cm - 4 sztuki. Umywalki
zabezpieczone uchwytami sktadanymi ze stali nierdzewne] wytrzymujgcymi
obcigzenie min. 100kg. Przestrzen manewrowa wokot umywalki min. 150cm.
Umywalka musi by¢ tak zamontowana, aby jej dolna czes¢ znajdowata sie powyzej
kolan osoby siedzacej na woézku. Minimalna wysokos$¢ to ok. 67 cm.

i o7
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Montaz umywalki dla os6b na wozku zgodnie z normg DIN 18040-2

- umywalki zwykte - 3 sztuki. Wysoko$¢ montazu 85cm

- miski ustepowe dla osob niepetnosprawnych - 2 sztuki, dtugos¢ miski ustepowe] w
przedziale 65-70cm, wysoko$¢ montazu od podtogi do goéry miski okoto 46-47cm.
Miski ustepowe zabezpieczone uchwytami sktadanymi ze stali nierdzewnej
wytrzymujgcymi obcigzenie min. 100kg.

- miski ustepowe zwykte - 3 sztuki

- wyposazenie dodatkowe tazienki: - szczotki do wc - 5 sztuk, dozowniki mydta w
ptynie - 5 sztuk, kosze na Smieci - 3 sztuki, podajnik recznikéw papierowych - 5
sztuk. Wyposazenie dodatkowe tazienki w lokalizacji przy umywalkach dla
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niepetnosprawnych nalezy montowac¢ na wysokosci umozliwiajacej dogodny dostep
dla osob niepetnosprawnych - okoto 85-90cm.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdét, zarowno w
miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT

Wszystkie materiaty niezbedne do wykonanie elementéw wchodzacych w sktad robot
mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Montaz armatury tazienkowej

Montaz armatury i osprzetu ma by¢ wykonany zgodnie z instrukcjami producenta i
dostawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robét zwigzanych z montazem wyposazenia tazienki dotyczy
sprawdzenia zgodnosci wiasciwosci urzgdzen z wymogami SST, zgodnosc¢ ich
wymiaréw oraz kontrola poprawnosci montazu urzadzen.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaru: ilo§¢ zamontowanych urzgdzen (szt.)

8. ODBIOR ROBOT

- odbiér robot dotyczy prawidtowosci montazu armatury, ilosci zamontowanego
dodatkowego wyposazenia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il
Instalacje sanitarne i przemystowe". Arkady, Warszawa 1988.

- PN-EN 806-1:2004Wymagania dotyczgce wewnetrznych instalacji wodociggowych
do przesytu wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi. Czes¢ 1: Postanowienia
ogolne.

- PN-81/B-10700.00 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Wspélne wymagania i badania.

- PN-83b-10700.04 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. VWymagania
I badania przy odbiorze. Przewody z polichlorku winylu i polietylenu.




ST7 WYMIANA WEWNETRZNEJ INSTALACJI C.O. CPV - 4533110-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce

wykonanie nowej instalacji c.0. w zespole tazienek na parterze szkoty.

1.2. Zakres robot objetych SST

- montaz nowej instalacji c.o. z wtgczeniem do istniejgcej instalacji.

- montaz nowych grzejnikow ptytowych

1.2.1 Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za zgodnos¢ z

dokumentacja projektowg, SST, instrukcjami producentow i poleceniami Inspektora

Nadzoru. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo w trakcie

wykonywania prac zwigzanych z montazem instalacji c.o.

2. MATERIALY
- orurowanie z rur wielowarstwowych PEX/AL/PE o srednicy 16x2,0, oraz PEX/AL/PE
o Srednicy 20x2,0

- grzejniki ptytowe CV33-60-90, oraz CVV33-60-100 po jednej sztuce

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt, zarowno w

miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie

transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT

Wszystkie materiaty niezbedne do wykonanie elementow wchodzgcych w skitad robot

mozna przewozi¢c dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez

zarzadzajgcego realizacjg umowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Montaz instalacji c.o.
Montaz instalacji c.o.: nalezy wykona¢ nowg instalacje c.o. z wigczeniem do istniejgcej
instalacji przy pomocy rur PEX/AL/PE o érednicy 16x2,0, oraz PEX/AL/PE o $rednicy
20x2,0, montaz dwoch grzejnikéw ptytowych o wymiarach CV33-60-90, oraz CV33-60-
100. Lokalizacja grzejnikow zgodnie z projektem wykonawczym w branzy sanitarnej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot zwigzanych z montazem wewnetrznej instalacji c.o. dotyczy

sprawdzenia zgodnosci witasciwosci urzadzen z wymogami SST, zgodnosc ich

wymiarow oraz kontrola poprawnosci montazu urzadzen.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaru: ilos¢ zamontowanych grzejnikow (szt.), ilos¢ (m.b.)

zamontowanej instalacji c.o.

8. ODBIOR ROBOT

- odbidr robot dotyczy prawidtowosci montazu instalacji c.o.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

PN-EN 12831 - ‘Instalacje ogrzewcze w budynkach. Metoda obliczania

projektowego obcigzenia cieplnego”. Norma ta jest kluczowa dla okreslenia

zapotrzebowania na ciepto dla poszczegolnych pomieszczen i catego budynku [2].




PN-EN 14336 — "Systemy grzewcze w budynkach. Instalacja i uruchamianie
systeméw grzewczych wodnych".

PN-EN 15316 — "Systemy grzewcze w budynkach. Metoda obliczania wymagan
energetycznych i sprawnosci systemu".

» PN-B-02409:2015-11 — "Ogrzewnictwo. Sieci, instalacje i urzadzenia. Wymagania
i badania przy odbiorze".

o PN-EN 12828 - "Instalacje grzewcze w budynkach. Projektowanie wodnych
instalacji grzewczych" (norma dotyczy gtéwnie instalacji o temperaturze do 105°C) [2].

» Normy dotyczgce rur i ksztaltek — np. PN-EN ISO 15874 (dla rur PP), PN-EN ISO
21003 (dla rur wielowarstwowych PEX/AI/PEX).

o PN-EN 442 — normy dotyczace grzejnikow i konwektoréw.
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ST- 8 UKLADANIE PLYTEK NA PODLOGACH | SCIANACH kod CPV - 45431000-
4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania okfadzin $ciennych z glazury i posadzek z ptytek gresowych w zespole
tazienek na parterze w szkole.

1.2. Zakres robot objetych SST

- wykonanie wylewki samopoziomujacej w celu wyrownania podtoza posadzek

- wykonanie izolacji przeciwwilgociowej w miejscu montazu armatury tazienkowej

- montaz ptytek z glazury na $cianach do wysokosci 2,50m od poziomu posadzki.

- montaz ptytek gresowych na posadzce

- montaz listew wykonczeniowych

- fugowanie przestrzeni pomiedzy ptytkami

1.2.1 Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa ST, instrukcjami producentdw i poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo w trakcie
wykonywania prac zwigzanych z wykonaniem oktadzin sciennych i posadzek z
glazury.

2. MATERIALY

- ptytki ceramiczne - glazura do oktadzin sciennych, nasigkliwosc plytek <3%.

- ptytki gresowe do oktadziny posadzki o nasigkliwosci <3%; klasa scieralnosci PEI 3-
4; antyposlizgowos¢ R9-R13

- folia w ptynie do wykonania izolacji przeciwwilgociowej.

- wylewka samopoziomujgca do ewentualnego wyréwnania nawierzchni

- grunt szczepny

- klej do ptytek

- fuga

3. 5PRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,WWymagania ogolne" pkt. 3
3.2. Sprzet i narzedzia do wykonywania wyktadzin i oktadzin

Do wykonywania robot wyktadzinowych i oktadzinowych nalezy stosowac:

- szczotki wtosiane lub druciane do czyszczenia podtoza,

- szpachle i pace metalowe lub z tworzyw sztucznych,

- narzedzia lub urzgdzenia mechaniczne do ciecia ptytek,

- pace zgbkowane stalowe lub z tworzyw sztucznych o wysokosci zgbkow 6-12 mm
do rozprowadzania kompozycji klejacych,

- faty do sprawdzania rownosci powierzchni, poziomice,

- mieszadta koszyczkowe napedzane wiertarkg elektryczng oraz pojemniki do
przygotowania kompozycji klejgcych,

- pace gumowe lub z tworzyw sztucznych do spoinowania,

- gabki do mycia i czyszczenia, wktadki (krzyzyki) dystansowe.

4. TRANSPORT

4 1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano SST ,Wymagania ogélne" pkt.
4

4.2. Transport i sktadowanie materiatow

Transport materiatdbw do wykonania wyktadzin i oktadzin nie wymaga specjalnych
srodkow i urzgdzen. Zaleca sie uzywac do transportu samochodow pokrytych
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plandekami lub zamknietych. W czasie transportu nalezy zabezpieczyc¢ przewozone
materiaty w sposob wykluczajgcy ich uszkodzenie. W przypadku duzych ilosci
materiatdbw zalecane jest przewozenie ich na paletach i uzycie do zatadunku i
roztadunku tadunku urzadzen mechanicznych. Sktadowanie materiatow podtogowych
na budowie musi by¢ w pomieszczeniach zamknietych, zabezpieczonych przed
opadami i minusowymi temperaturami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podloza pod wyktadziny

Podtoza pod wyktadziny muszg odpowiadaé wymaganiom okreslonym w projekcie
budowlanym. W przypadku znacznych odchylen od poziomu po skuciu istniejgcych
posadzek nalezy wykona¢ wylewke samopoziomujacg, w miejscu montazu armatury
tazienkowej nalezy wykonac izolacje przeciwwilgociowg przy pomocy folii w ptynie.
Przed przystapieniem do wykonywania oktadzin $ciennych nalezy dokfadnie oczyscic¢
i zagruntowac podtoze.

5.3.2. Wykonanie wyktadzin

Na jednej ptaszczyznie ptytki powinny by¢ rozmieszczone symetrycznie a skrajne
powinny mie¢ jednakowg szerokos$¢ wiekszg niz potowa ptytki. Uktadanie ptytek
rozpoczyna sie od najbardziej eksponowanego naroznika w pomieszczeniu lub od
wyznaczonej linii. Kompozycje klejaca naktada sie na podtoze zgodnie z instrukcja
producenta Do spoinowania ptytek mozna przystgpic nie wczesniej niz po 24
godzinach od utozenia ptytek. Doktadny czas powinien by¢ okreslony przez
producenta w instrukcji stosowania zaprawy klejowej. Spoinowanie wykonuje sie
rozprowadzajgc zaprawe do spoinowania (zaprawe fugowa) po powierzchni
wyktadziny pacg gumowsa. Zaprawe nalezy doktadnie wcisng¢ w przestrzenie miedzy
ptytkami ruchami prostopadte i uko$nie do krawedzi ptytek. Nadmiar zaprawy zbiera
sie z powierzchni ptytek wilgotng ggbka.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Ogdlne zasady kontroli jakosci roboét podano w SST Kod ,WWymagania ogolne”
pkt 6

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt zwigzanych z wykonanie wyktadzin i oktadzin,
badaniom powinny podlegaé materiaty, ktore bedg wykorzystane do wykonania robot
oraz podioza. Wszystkie materiaty - ptytki, kompozycje klejgce, jak rdwniez materiaty
pomochicze muszg spetnia¢é wymagania odpowiednich norm lub aprobat
technicznych oraz odpowiadaé¢ parametrom okreslonym w dokumentacji projektowe.
Kazda partia materiatdw dostarczona na budowe musi posiadac certyfikat lub
deklaracje zgodnoséci stwierdzajgca zgodno$¢ wiasnosci technicznych z okreslonymi
w normach i aprobatach. Badanie podktadu powinno by¢ wykonane bezposrednio
przed przystgpieniem do wykonywania robot wyktadzinowych i oktadzinowych.
Zakres czynnosci kontrolnych powinien

obejmowac:

- sprawdzenie wizualne wygladu powierzchni podktadu pod wzgledem wymagane;
szorstkosci, wystepowania ubytkéw i porowatosci, czystosci i zawilgocenia,

- sprawdzenie réwnosci podkfadu, ktére przeprowadza sie przyktadajac w dowolnych
miejscach i kierunkach 2-metrowg fate,

- sprawdzenie spadkdéw podktadu pod wyktadziny (posadzki) za pomocg 2-metrowe]
taty i poziomicy; pomiary réwnosci i spadkow nalezy wykona¢ z doktadnoscig do 1
mm

- sprawdzenie prawidtowosci wykonania w podktadzie szczelin dylatacyjnych i
przeciwskurczowych dokonujac pomiarow szerokosci i prostoliniowosci




- sprawdzenie wytrzymatosci podktadu metodami nieniszczgcymi.

6.3. Badania w czasie robot

Badania w czasie robot polegajg na sprawdzeniu zgodnosci wykonywania wyktadzin i
oktadzin z dokumentacjg projektowg i SST w zakresie pewnego fragmentu prac.
Prawidtowos¢ ich wykonania wywiera wptyw na prawidtowo$¢ dalszych prac.

Badania te szczegolnie powinny dotyczy¢ sprawdzenie technologii wykonywanych
robét, rodzaju i grubosci kompozycji klejacej oraz innych robot ,zanikajgcych”.

6.4. Badania w czasie odbioru robot

Badania w czasie odbioru robét przeprowadza sie celem oceny spetnienia wszystkich
wymagan dotyczgcych wykonanych wyktadzin i oktadzin a w szczegolnosci:

- zgodno$ci z dokumentacja projektowg i wprowadzonymi zmianami, ktére
naniesiono w dokumentacji powykonawczej,

- jakosci zastosowanych materiatdw i wyrobow,

- prawidtowosci przygotowania podtfozy,

- jakosci (wygladu) powierzchni wyktadzin i oktadzin,

- prawidtowoséci wykonania krawedzi, narozy, stykow z innymi materiatami i dylataciji.
Krawedzie i naroza winny by¢ pasowane poprzez szlifowanie. Nie przewiduje sie
stosowania listew do naroznikéw i krawedzi typu PVC

Przy badaniach w czasie odbioru robdt pomocne mogg by¢ wyniki badan
dokonanych przed przystapieniem do robot i w trakcie ich wykonywania.

Zakres czynnosci kontrolnych dotyczgcy wyktadzin podtog i oktadzin scian powinien
obejmowac:

- sprawdzenie prawidtowosci utozenia ptytek; utozenie ptytek oraz ich barwe i odcien
nalezy sprawdzac¢ wizualnie i poréwnac¢ z wymaganiami projektu technicznego oraz
wzorcem ptytek,

- sprawdzenie odchylenia powierzchni od ptaszczyzny za pomoca taty kontrolne;
diugosci 2 m przyktadanej w réznych kierunkach, w dowolnym miejscu; przeswit
pomiedzy tatg a badang powierzchnia nalezy mierzy¢ z doktadnosci do1 mm,

- sprawdzenie prostoliniowosci spoin za pomocg cienkiego drutu naciggnietego
wzdtuz

spoin na catej ich dtugosci (dla spoin wyktadzin podtogowych i poziomych oktadzin
§cian) oraz pionu (dla spoin pionowych oktadzin $cian) i dokonanie pomiaru odchylen
z doktadnoscig do 1 mm,

- sprawdzenie zwigzania ptytek z podktadem przez lekkie ich opukiwanie drewnianym
miotkiem (lub innym podobnym narzedziem); charakterystyczny gtuchy dzwiek jest
dowodem nie zwigzania ptytek z podktadem,

- sprawdzenie szerokosci spoin i ich wypetnienia za pomoca ogledzin zewnetrznych |
pomiaru; na dowolnie wybranej powierzchni wielkosci 1 m2 szerokos¢ spoin
suwmiarkg z doktadnoscig do 0,5 mm

- grubo$¢ warstwy kompozycji klejgcej pod ptytkami (pomiar dokonany w trakcie
realizacji robot lub grubos¢ okreslona na podstawie zuzycia kompozycji klejgcej).
Whyniki kontroli powinny by¢ opisane w dzienniku budowy lub protokéle podpisanym
przez

przedstawicieli inwestora (zamawiajgcego) i wykonawcy.

6.5.1. Prawidtowo wykonana wykfadzina powinna spetnia¢ nastepujgce wymagania:

- cata powierzchnia wyktadziny powinna mie¢ jednakowa barwe zgodng z wzorcem
(nie dotyczy wyktadzin dla ktérych réznorodnos¢ barw jest zamierzona),

- cata powierzchnia pod ptytkami powinna by¢ wypetniona klejem (warunek

wtasciwej przyczepnose) tj. przy lekkim opukiwaniu ptytki nie powinny wydawac
gtuchego odgtosu,




- grubosc¢ warstwy klejgcej powinna by¢ zgodna z dokumentacjg lub instrukcjg
producenta,

- dopuszczalne odchylenie powierzchni wyktadziny od ptaszczyzny poziomej
(mierzone tatg dtugo$ci 2 m) nie powinno by¢ wieksze niz 3 mm na dtugosci taty i nie
wieksze niz 5 mm na catej dtugosci lub szerokosci posadzki,

- spoiny na catej diugosci i szerokosci muszg by¢ wypetnione zaprawg do
spoinowania,

- dopuszczalne odchylenie spoin od linii prostej nie powinno wynosi¢ wiecej niz 2 mm
na diugosci 1 m i 3 mm na catej dtugosci lub szerokosci posadzki ,

- szczeliny dylatacyjne powinny by¢ wypetnione catkowicie materiatem wskazanym w
projekcie, listwy dylatacyjne powinny by¢ osadzone zgodnie z dokumentacjg i
instrukcjg producenta.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaru: ilos¢ (m?) wykonanej oktadziny $ciennej oraz pasadzki

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST ,\WWymagania ogoine"

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Przy robotach zwigzanych z wykonywaniem wyktadzin i okfadzin elementem
ulegajgcym zakryciu sa podtoza. Odbiér podtéza musi by¢ dokonany przed
rozpoczeciem robot wyktadzinowych i oktadzinowych. W przypadku stwierdzenia
usterek wykonawca zobowigzany jest do dokonania naprawy podtoza poprzez np.
szlifowanie lub szpachlowanie i ponowne zgtoszenie do odbioru. W sytuacji gdy
naprawa jest niemozliwa (szczegdlnie w przypadku zanizonej wytrzymato$ci) podtoze
musi by¢ skute i wykonane ponownie.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robdt. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie dla zakresu okre$lonego w dokumentach umownych
wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Celem odbioru cze$ciowego jest
wczesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich usuniecie
przed odbiorem koncowym. Odbiér czesciowy robét jest dokonywany przez
inspektora nadzoru w obecnosci kierownika budowy. Protokét odbioru czesciowego
jest podstawg do dokonania czesciowego rozliczenia roboét jezeli umowa takg forme
przewiduje.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

Odbiér ostateczny stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonanie robot w
odniesieniu do zakresu (ilosci), jakosci i zgodnos$ci z dokumentacjg projektows.
Odbior ostateczny dokonuje komisja powotana przez zamawiajgcego na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw oraz dokonanej ocenie
wizualnej.

Wykonawca robot obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujace dokumenty:

- projekt budowlany,

- projekty wykonawcze

- dokumentacje powykonawczg,

- szczegotowe specyfikacje techniczne,

- aprobaty techniczne, certyfikaty i deklaracje zgodnosci dla zastosowanych
materiatdw i wyrobow,

- protokéty odbioréw czesciowych,

- instrukcje producentéw dotyczgce zastosowanych materiatéw,

- wyniki badan laboratoryjnych i ekspertyz.




Roboty wyktadzinowe i oktadzinowe powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki
badan i pomiaréw sg pozytywne i dostarczone przez wykonawce dokument sg
kompletne i prawidtowe pod wzgledem merytorycznym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg nastepuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego. Podstawe rozliczenia oraz pfatnosci
wykonanego i odebranego zakresu robot wyktadzinowych i oktadzinowych stanowi
wartos¢ tych robot obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci

robot zaakceptowanych przez zamawiajgcego lub ustalonej w umowie kwoty
ryczattowej za okre$lony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robét lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty
wyktadzinowe i oktadzinowe uwzgledniaja:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatdow, narzedzi i sprzetu,

- obstuge sprzetu nieposiadajgcego etatowe] obstugi,

- przygotowanie gruntéw i innych materiatow,

- przygotowanie podtozy,

- wykonanie prac oktadzinowych i wyktadzinowych,

- usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie
wykonywania robot,

- 0czyszczenie miejsca pracy

- likwidacje stanowiska roboczego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

PN-ISO 13006:2001 Ptytki i ptyty ceramiczne. Definicje, klasyfikacja, wlasciwosci i
znakowanie.

PN-EN 87:1994 Ptytki i ptyty ceramiczne scienne i podtogowe. Definicje, klasyfikacja,
wiasciwosci i znakowanie.

PN-EN 159:1996 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci
wodnej E> 10%. Grupa B Il

PN-EN 176:1996 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o matej nasigkliwosci
wodnej E<3% Grupa B I.

PN-EN 177:1997 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci
wodnej 3%<E<6%. Grupa B Il a

PN-EN 178:1998 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci
wodnej 6%<E<10%. Grupa B Il b

PN-EN 121:1997 Ptytki i ptyty ceramiczne ciggnione o niskiej nasigkliwosci wodne;
E<3%, Grupa A I.

PN-EN 186-1:1998 Ptytki i ptyty ceramiczne ciggnione o nasigkliwosci wodne]
3%<E<6%. Grupa A ll a, Cz. 1.

PN-EN 186-2:1998 Ptytki i ptyty ceramiczne ciggnione o nasigkliwosci wodne]
3%<E<6%, Grupa A ll a, Cz. 2.

PN-EN 187-1:1998 Ptytki i ptyty ceramiczne ciggnione o nasigkliwosci wodnej
6%<E<10%. Grupa A ll b, Cz 1.

PN-EN 187-2:1998 Ptytki i ptyty ceramiczne ciggnione o nasigkliwosci wodne;
6%<E<10%, Grupa All b, Cz. 2.

PN-EN 188:1998 Ptytki i ptyty ceramiczne o nasigkliwosci wodnej E>10%. Grupa
Alll.
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PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy
odbiorze.
PN-EN I1SO 10545-1:1999 Plytki i ptyty ceramiczne. Pobieranie probek i warunki
odbioru.
PN-EN ISO 10545-2:1999 Piytki i ptyty ceramiczne. Oznaczanie wymiarow i
sprawdzanie jakosci powierzchni.
PN-EN ISO 10545-3:1999 Piytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie nasigkliwosci
wodnej,porowatosci otwartej, gestosci wzglednej pozornej
oraz gestosci catkowitej.
PN-EN ISO 10545-4:1999 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie wytrzymatosci na
zginanie i sity famigcej.
PN-EN I1SO 10545-5:1999 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie odpornosci na
uderzenia metodg pomiaru wspotczynnika odbicia.
PN-EN ISO 10545-6:1999 Piytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie odpornosci na
wgtebne Scieranie ptytek nieszkliwionych.
PN-EN ISO 10545-7:2000 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie odpornosci na
$cieranie powierzchni ptytek szkliwionych.
PN-EN ISO 10545-8:1998 Piytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie cieplnej
rozszerzalnosci liniowe).
PN-EN I1SO 10545-9:1998 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie odpornosci na szok
termiczny.
PN-EN ISO 10545-10:1999 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie rozszerzalnosci
wodnej.
PN-EN ISO 10545-11:1998 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie odpornosci na
pekniecia wtoskowate ptytek szkliwionych.
PN-EN ISO 10545-12:3999 Ptytki i ptyty ceramiczne Oznaczenie mrozoodpornosci
PN-EN ISO 10545-13:1990 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie odpornosci
chemicznej.

PN-EN I1SO 10545-14:1999 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie odpornosci na

plamienie.




ST-9 ROBOTY MALARSKIE kod CPV - 45442100-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania powtoki malarskiej sufitow, oraz scian ponad okfadzing scienna.

1.2. Zakres robot objetych SST

- zabezpieczenie istniejgcych otwordw okiennych

- gruntowanie powierzchni

- wykonanie gtadzi gipsowej

- malowanie przy pomocy farb lateksowych

1.2.1 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg SST, instrukcjami producentéw i poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo w trakcie
wykonywania prac zwigzanych z wykonaniem powtok malarskich.

2. MATERIALY

- grunt szczepny

- gtadz gipsowa

- farba lateksowa

o SPRZET

Wykonawca moze uzy¢ dowolnego sprzetu.

4. TRANSPORT

Ogélne wymagania dotyczgce transportu podano SST ,\Wymagania ogélne" pkt. 4

5. WYKONANIE ROBOT

Istniejace podioze nalezy oczysci¢, usung¢ ewentualne odparzenia istniejgcych
powtok, oraz zagruntowac¢ powierzchnie. Na zagruntowanej powierzchni nalezy
wykonaé gtadz gipsowa, ktérg nalezy ponownie zagruntowac i wykonac ostateczng
powtoke malarskg poprzez dwukrotne malowanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Ogodlne zasady kontroli jakoéci robot podano w SST Kod ,Wymagania ogolne"
pkt 6

W trakcie wykonywania robét nalezy przeprowadzi¢ kontrole:

- roboty zanikajgce: prawidtowos¢ przygotowania podtoza pod powtoki malarskie

- prawidtowo$¢ wykonania powtok malarskich

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaru: ilo§¢ (m?) wykonanych robét - gtadzi gipsowej wraz z powtokami
malarskimi.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST ,Wymagania ogéine”

8.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Przed przystgpieniem do wykonywania wiasciwych powtok malarskich nalezy
dokona¢ odbioru robét przygotowawczych - gtadzi gipsowej z gruntem szczepnym.
Celem odbioru robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu jest wczesne wykrycie
ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich usuniecie przed odbiorem
koncowym. Odbiér czesciowy robot jest dokonywany przez inspektora nadzoru w
obecnosci kierownika budowy. Protokdt odbioru czesciowego jest podstawg do
dokonania czesciowego rozliczenia roboét (jezeli umowa takg forme przewiduje).
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8.3. Odbidr ostateczny (koricowy)

Odbiér ostateczny stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonanie robét w
odniesieniu do zakresu (ilosci), jakosci i zgodnosci z dokumentacjg projektowa.
Odbiér ostateczny dokonuje komisja powotana przez zamawiajacego na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw oraz dokonanej ocenie
wizualnej.

Wykonawca robét obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujgce dokumenty:

- dokumentacje powykonawcza,

- szczegotowe specyfikacje techniczne,

- aprobaty techniczne, certyfikaty i deklaracje zgodnoéci dla zastosowanych
materiatow i wyrobow,

- protokoty odbioréw czesciowych,

- instrukcje producentow dotyczgce zastosowanych materiatow,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg nastepuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego. Podstawe rozliczenia oraz pfatnosci
wykonanego i odebranego zakresu robot wyktadzinowych i oktadzinowych stanowi
wartos¢ tych robét obliczona na podstawie przedmiaru robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy: ;

PN-91/B-10102 Farby do elewacji budynkéw — Wymagania i badania.

PN-EN 13300:2002 Farby i lakiery — Wodne wyroby lakierowe i systemy powtokowe
na wewnetrzne $ciany i sufity — Klasyfikacja.

PN-C-81607:1998 Emalie olejno-zywiczne, ftalowe, ftalowe modyfikowane i ftalowe
kopolimeryzowane styrenowe.

PN-C-81913:1998 Farby dyspersyjne do malowania elewacji budynkow.
PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz. PN-EN 1008:2004 Woda
zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.
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ST- 10 INSTALACJA WENYLACJI kod CPV - CPV - 453312101

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wentylacji grawitacyjnej w zespole tazienek na parterze szkoty.

1.2. Zakres robot objetych SST

- udroznienie istniejgcych przewoddw wentylacyjnych

- montaz wentylatoréw osiowych o mocy 50m3®/godzine

- wymiana kominkéw wentylacyjnych ponad potacig dachowa

1.2.1 Ogolne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg SST, instrukcjami producentéw i poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo w trakcie
wykonywania prac zwigzanych z wykonaniem wentylacji grawitacyjne;.

2. MATERIALY

- kominki wentylacyjne 5 sztuk

- kotnierze kominkow wentylacyjnych z papa przeznaczong do zgrzewania z
istniejacym pokryciem dachu z papy termozgrzewalnej

- wentylatory osiowe o mocy 50m?®/godzine z kratkami wentylacyjnymi - 5 sztuk
3..8PRZET

Wykonawca moze uzy¢ dowolnego sprzetu.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano SST ,\Wymagania ogélne" pkt. 4

5. WYKONANIE ROBOT

Nalezy zdemontowac istniejace kratki wentylacyjne, oraz w razie koniecznosci
udrozni¢ istniejgce kanaty wentylacyjne, w pomieszczeniu wc ogolnodostepnym
nalezy wykonac¢ otwor w stropie i wykona¢ brakujgcy otwor wentylacyjny. Otwory
wentylacyjne nalezy wyposazy¢ w wentylatory osiowe o mocy 50m?®h kazdy. Nalezy
wymieni¢ kominki wentylacyjne ponad potacig dachowsg. Przejscia wentylacji przez
warstwy stropodachu nalezy zabezpieczy¢ przy pomocy kotnierzy uszczelniajgcych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. . Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST Kod ,Wymagania ogélne"
pkt 6

W trakcie wykonywania robot nalezy przeprowadzi¢ kontrole:

- po zdemontowaniu istniejgcych kratek wentylacyjnych nalezy sprawdzi¢ droznosc¢
przewodow wentylacyjnych i w razie potrzeby dokonac ich udroznienia

- po zamontowaniu wentylatorow osiowych nalezy ponownie dokona¢ pomiaru
droznosci przewodow wentylacyjnych

- nalezy dokona¢ kontroli szczelnosci przej$¢ instalacji wentylacji przez warstwy
stropodachu

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaru: iloé¢ (szt) wykonanych kanatow wentylacyjnych.

8. ODBIOR ROBOT

Podstawg odbioru robét zwigzanych z instalacjg wentylacji sa:

- protokdt kominiarski stwierdzajgcy droznoé¢ przewodow wentylacyjnych

- atesty i karty katalogowe zastosowanych materiatow

- badanie szczelnosci przejscia wentylacji przez warstwy stropowe




9. PODSTAWA PtATNOSCI

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawcg nastepuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego. Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci
wykonanego i odebranego zakresu robot zwigzanych z wentylacjg grawitacyjna
stanowi warto$¢ tych roboét obliczona na podstawie przedmiaru robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2022 poz. 1225 t.j.
z pozn. zm.): Dziat IV, Rozdziat 6 (Wentylacja i klimatyzacja) — okre$la wymog
skutecznej wentylacji w budynkach.




